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^ (57) Abstract: The invention relates to an agricultural mower (1), comprising at least one working unit (5, 6), for cutting a standing 
^ product, a connection device (11), for connecting said at least one working unit (5, 6) to a motorised vehicle (2), whereby on opera- 
^ tion, said connection device (1 1) allows a transversal displacement of said at least one working unit (5, 6) with relation to a direction 
^ of travel (3) of said mower (1) and a maneuvering body (18), for generating said transverse displacement of tiie at least one working 
w unit (5, 6). Said mower (1) is characterised in further comprising a steering device (20). for measuring the roll angle of said mower 
(1) and to steer said maneuvering body (18) such as to maintain an optimal value of oveicut (19). 



^ (57) Abrege : Laprdsente invention propose une faucheuse agricole (1) comportant au moins une unite de travail (5, 6) destinee k 

Ocouper un produit sur pied, un dispositif de liaison (U) destine a lier ladite au moins une unit6 de travail (5, 6) ^ un v6hicule moteur 
(2), lors du travail ledit dispositif de liaison (11) permet un d^placement transversal de ladite au moins 

^ [Suite sur la page suivante] 
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une unit6 ^^^^^(5. 6) par rapport h une direction d'avance (3) de ladite faucheuse (1), et un organe de manoeuvrc (18) destine ^ 
engendrer ledit deplacement transversal de ladite au moins une unit6 de travail (5. 6). Ladite faucheuse (1) est remarquable par le 
fait qu elle comporte en sus un dispositif de pilotage (20) destin6 k mesuier Tangle de roulis de ladite faucheuse (1). et k piloter ledit 
organe de manoeuvre (18) de maniere k maintenir une valeur optimale de surcoupe (19) 
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FAUCHEUSE AGRICOLE 

La pr6sente invention se rapporte au domaine technique general du 
machinisme agricole. EUe conceme plus pr^cisement une feucheuse agricole 
5 comportant : 

- au moins une unite de travail destin6e k couper un produit sur pied, 

-un dispositif de liaison destine a Uer ladite au moins une unit6 de travail k 
un v6hicule moteur, lors du travail ledit dispositif de Uaison pennet un 
d6placement transversal de ladite au moins une vmt6 de travail par rapport 
10 k une direction d'avance de ladite faucheuse, et 

- un organe de manoeuvre destine a engendrer ledit d6placement transversal 
de ladite au moins ime unit6 de travail. 

Une telle feucheuse agricole est connue de rhomme du metier, notamment 
par le document FR.A-2 717 343. Ce document ant^eur d6crit un engin agricole 
15 constitu6 d'un v6hicule moteur et de trois unit^ de travail destinees k couper un 
produit sur pied, tel que de I'herbe par exemple. Cet engin agricole comporte plus 
pr6cis6ment une unit6 de travaU frontale et deux umt6s de travail laterales. L'unit6 
de travaU frontale est disposee devant ledit vehicule moteur. Les unites de travaU 
laterales sent dispos6es quant k eUes de part et d'autre d'un axe longitudinal dudit 
20 v6hicule moteur et en airidre de I'unit^ de travail frontale. 

Chaque unit6 de travail laterale est U6e audit v6hicule moteur au moyen 
d'articulations. Lors du travail ces articulations permettent avantageusement aux 
unites de travail laterales de suivre les irregularites du sol. En effet, les unites de 
travail laterales peuvent ainsi se deplacer suivant une direction verticale 
25 ind6pendamment de la position dudit v6hicule moteur. Lois du transport, ces 
articulations permettent de relever les unites de travail lathes par basculement 



de90 



Pour sa part. I'unit^ de travail frontale est U6e audit vehicule moteur au 
moyen d'un dispositif de levage. Ce dispositif de levage permet egalement un 
30 mouvement relatif suivant une direction sensiblement verticale de rumt6 de 
travail frontal par rapport audit vehicule moteur. Lors du travail, ce mouvement 
relatif permet avantageusement k Funit^ frontale de suivre les iir6gularit6s du sol. 
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Ce mouvement relatif sensiblement vertical est 6galement utilise pour obtenir une 
position de transport 

D'une maniere avantageuse, la disposition de ces trois unites de travail est 
telle que la zone de travail de chaque unite lat^rale chevauche quelque pen la zone 
5 d6ja travaillee de I'unite frontale. Ce chevauchement, appel6 smcoupe, des zones 
individueUes de travaU constitue une marge de securite que Ton se fixe afin de 
gaiantir une coupe parfeite du produit sur l'integraUt6 de la zone de travail de 
I'engin agricole. 

Or lorsqu'un tel engin agricole suit une trajectoire curWHgne, la valeur de la 
10 surcoupe entre l'unit6 de travail frontale et I'unite de travail lat6rale situ6e k 
I'int^rieure du virage tend naturellement h diminuer. Afin de conserver tout de 
m6me une surcoupe minimale malgr6 ce ph^nomene, I'unite de travail fi-ontale 
d&rite dans ce document antfeieur pent avantageusement 6tre d6placee 
transversalement par rapport ^.une direction d'avance du vehicule moteur. Pour ce 
15 faire, le dispositif de levage comporte en sus des bielles dessioant un 
parallelogramme d^formable suivant un plan horizontal. La deformation de ce 
parall61ogranime est assur6e au moyen d'un vto. De plus dans ce document 
ant&ieur, le v6tin est aliment6 en fluide sous pression en fonction de I'orienlation 
du volant de direction du vehicule moteur. Ainsi la position transversale de I'unite 
20 de travail fi-ontale est corrig6e automatiquement lors des trajectoires curviUgnes. 

Cependant il s'avfere que lorsqu'un tel engin agricole travaiUe sur un terrain 
en devers, la valeur de la surcoupe entre les unites de travail tend k diminuer 
mdme lors de trajectoires rectiUgnes. En se d6pla9ant transversalement k une 
pente, tout vehicule tend en effet k se mettre en ciabe c'est k dire que I'axe 
25 longitudinal du v6hicule s'incline quelque peu par rapport de la direction 
d'avance. A la lumidre de la figure 3, cette inclinaison engendre un d6calage entre 
la zone de coupe des unites de travail lat6rales et la zone de coupe de rumt6 de 
travail frontale, d'ou une modification de la surcoupe. Pour les engins agricoles 
dont la distance entre les unites de travaU lat6rales et rumt6 de travail frontale est 
30 relativement grande, la valeur de ce d6calage peut atteindre voir d6passer la valeur 
de la surcoupe. Dans un tel cas de figure, I'engin agricole laissera deiridre lui des 
bandes de produit non coup6. La presence de bandes de produit non coiq)e 
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n6cessite un passage si5)pl6meiitaire de I'engin agricole, d'ou une perte de temps 
pour rutUisateur. 

Cette variation de la surcoupe lore du travail en divers se rencontre 
egalement lorsque le vehicule moteur est Ue k une seule faucheuse, qu'elle soit de 
5 type port6e ou de type train6e. Suivant le sens de la pente, le mise en crabe du 
v6hicule porteur el/ou de la faucheuse train6e tend 6galement k augmenter ou k 
diminuer la valeur de la surcoupe entre la zone travaiU6e par ce passage et la zone 
travaillee lors du passage pr6c6dent. Comme decrit precedemment, une diminution 
trop importante de la surcoupe peut entralner I'apparition de bandes de produit 
10 coup6. De meme une augmentation trop inqjortante de la surcoupe est 6galement 
un inconvenient car alors la largeur de travail de la faucheuse ne sera exploit6e 
que partiellement, d'aii une baisse de rendement. 

Le but de la pr6sente invention est de garantir de manidre automatique la 
surcoupe optimale d'une faucheuse agricole lors du travail en d6vers. 
15 A cet effet, la faucheuse selon la pr6sente invention est caracteris6e par le 

fait qu'elle comporte en sus un dispositif de pilotage destine k piloter I'organe de 
manoeuvre en fonction de Tangle de rouUs de ladite feucheuse agricole, de 
maniere k maintenir une valeur optimale de surcoupe. 

Ainsi la position transversale de l'umt6 de travail par rapport au v6hicule 
20 moteur est modifi^e de mani&re automatique en fonction du devers du terrain. Ce 
deplacement transvereal de I'unite de travail permet de compenser toute mise en 
crabe et par consequent de garantir une surcoupe optimale. 

D'autres caract^ristiques de I'invention, k consid6rer s6parement ou dans 
toutes leurs combinaisons possibles, apparaitront encore dans la description 
25 suivante d'exemples de r6ahsation non Umitatife de I'invention iepr6sent6s sur les 
dessins aimexes sur lesquels : 

- la figure 1 repr6sente vu de dessus une faucheuse confoime k la pr^sente 
invention travaillant sur un terrain horizontal, 

- la figure 2 repr6sente un agrandissement de la zone rep6r6e n sur la figure 
30 1, 
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- la fignre 3 represente la faucheuse de la figure 1 lore du travail en d^vere, 
le dispositif de pUotage n'etant pas activ6 de manidre a representer Tetat de 
la technique, 

- la figure 4 repr6sente la faucheuse de la figure 2 avec le dispositif de 
5 pilotage activ6, 

- la figure 5 repr^ente de manifere schematique un dispositif de pilotage, 

- la figure 6 represente vu de dessus une autre faucheuse conforme h la 
pr6sente invention travaillant sur im terrain horizontal, 

- la figure 7 represente la faucheuse de la figure 6 lors du travail en divers 
1 0 avec le dispositif de pilotage activ6, et 

- la figure 8 represente la &ucheuse de la figure 6 en position de transport. 
La figure 1 repr6sente un premier exemple de realisation d'une faucheuse 

agricole (1) conforme k la pr6sente invention. Ladite faucheuse (1) est attel6e k un 
v6hicule moteur (2) qui la tire suivant une direction et un sens d'avance indiqu6 

15 par la fleche (3). Dans la suite de la description, les notions suivantes "avant" et 
"arridre", "devant" et "derri^e" sont definies par rapport au sens d'avance (3) et 
les notions "droite" et "gauche" sont definies en regardant ladite feucheuse (1) de 
I'arriere dans le sens d'avance (3). 

Dans ce premier exemple de realisation, ladite faucheuse (1) est une 

20 combinaison de trois unites de ti^vail (4, 5, 6). D'une maniere plus precise, ladite 
faucheuse (1) comporte une unite de travail fi-ontale (4) et deux unites de travail 
laterales (5, 6). A la lumiere de la figure 1 notamment, ladite unite de travail 
firontale (4) est disposee en avant dudit vehicule moteur (2) et k cheval sur un axe 
longitudinal (7) de ce dernier. Lesdites unites de travail laterales (5, 6) sont par 

25 contce disposees de part et d'auti-e dudit axe longitudinal (7) et en airiere de ladite 
unite de ti:avail fi-ontale (4). Afin d'obtenir une meilleure repartition des masses, 
lesdites unites de travail laterales (5, 6) sont avantageusement disposees derriere 
ledit vehicule moteiu: (2). 

D'une manidre connue de I'homme de I'art, chaque imite de travail (4, 5, 6) 

30 comporte un dispositif de coupe (8) destine k couper un produit sur pied tel que de 
I'herbe par exemple. Pour ce feire ledit dispositif de coupe (8) comporte k son tour 
au moins un organe de covpe (9) entraine en rotation autour d'un axe dirige vers le 
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haut. La vitesse de rotation relativement elevee, approximativement 3000 tours 
par minute, dudit organe de coupe (9) permet k ce dernier de couper par impact 
ledit produit sur pied. A titre d'exemple non limitati^ les dispositifs de coupe (8) 
represents sur les figures comportent chacun huit oiganes de coupe (9) disposes 
5 suivant une Ugne. Chaque unit6 de travail (4, 5, 6) pent ainsi couper sur une 
largeur de trois metres environ. D'une maniSre egalement connue de I'homme de 
I'art, chaque umt6 de travail (4, 5, 6) peut en sus comporter un dispositif de 
traitement destin6 k accel6rer le sechage du produit coupe et/ou un dispositif de 
depose destine a caUbrer I'andain form6 par le produit une fois coup6. De tels 
10 dispositifs de traitement et de depose n'ont pas 6t6 rq)r6sent6s sur les figures. De 
m6me les 616ments de transmission destines k entrainer lesdites unites de travail 
(4, 5,6)k partir des prises de force dudit v6hicule moteur (2) 6tant largement 
connus de I'homme de I'art, ces 616ments de transmission n'ont pas et6 
repr6sent6s sur les figures, 
15 Dans ce premier exemple de realisation, ladite faucheuse (1) comporte un 

premier dispositif de Uaison (10) destine k Her ladite unit6 de travail frontale (4) 
audit v6hicule moteur (2). D'une maniere pr6f6rentieUe, ledit premier dispositif de 
liaison (10) permet lors du travail k ladite unit6 de travail firontal (4) de suivre les 
irregularity du sol ind6pendamment de la position dudit v6hicule moteur (2). Pour 
20 ce feire, ledit premier dispositif de liaison (10) permet a la fois un mouvement de 
translation sensiblement vertical et un mouvement de roulis entre ladite umt6 de 
travail firontale (4) et ledit v6hicule moteur (2). D'une mani&re 6galement 
pr6f<§rentielle, ledit premier dispositif de liaison (10) permet lors du travail de 
reporter au moins une partie du poids de ladite umt6 de travail firontale (4) sur ledit 
25 v6hicule moteur (2). En r^uisant ainsi la pression au sol exerc6e par ladite umt6 
de travail fix)ntal (4), on diminue notamment I'effort de traction necessaire pour 
deplacer ladite faucheuse agricole (1). Pour r6aUser ces differentes fonctions, ledit 
premier dispositif de Uaison (10) comporte titre d'exenq)le un systdme de bielles 
et des ressorts. Ces difKrents moyens ou leurs Equivalents techniques et leur 
30 agencement 6tant connus de I'homme de I'art, ledit premier dispositif de liaison 
(10) ne sera pas d^crit d'avantage. 
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Dam ce pranio- exemple do rtalisation, ladite feucheuse (1) comporte 
^galemeut m deuxiime dispositif de liaison (1 1) destine 4 lier lesdites unites de 
travail latfeles (5. 6) audit v6hicule moteur (2). A la lumire notamment des 
figures 1 et 2, chaque unit* de travaU lat6rale (S, 6) est Ii«e 4 m» eMr6mit6 d'an 
5 bras support respectif (12) au moyeo d'une premiere articulation (13) d'axe dirig^ 
suivant la direction d'avance (3). L'auire extr6mit6 dudit bras support (12) est U6e 
i un chassis (14) au moya. d'une deuxiime articulation (15) d'axe 6galement 
doig* suivant ladite direction d'avance (3) et au moyen d'm« tmisi*me 
articulation (16) d'axe dirig6 vers le haut. Pour sa part, ledit chassis (14) est m 
1 0 audit vehicule moteur (2). 

D'une mani^re pr6f6rentieUe, I'axe de ladite deuxidme articulation (15) et 
raxe de ladite troisidme articulation (16) sont concourante. De mdme, Faxe de 
ladite premie articulation (13) et I'axe de ladite deuxi^me articulation (15) sont 
avantageusement parall^les. Ainsi ladite premiere et ladite deuxi^me articulations 
15 (13, 15) pennettent h ladite unit^ de tr avaH laterale coirespondante (5, 6) de suivre 
les iiregulaiit^s du terrain ind^pendamment de la position dudit vehicule moteur 
(2). Ladites troisieme articulation (16) peimet pour sa part h ladite unit^ de travail 
laterale correspondante (5, 6) de s'esquiver vers I'airi^e en cas de rencontre avec 
un obstacle. 

20 D'une mani^e connue de I'homme de I'art, ledit deuxi^me dispositif de 

liaison (11) comporte en sus des moyens pour reporter au moins une partie du 
poids desdites unites de travail lat6rales (5, 6) sur ledit chassis (14) done sur ledit 
v6hicule moteur (2). II est ^galement pr6vu des organes moteur. pour amener par 
pivotement autour de ladite deuxi^e articulation (15) lesdites unites de travail 
25 lathes (5, 6) d'une position de tmvail sensiblement horizontale k une position de 
transport sensiblement verticale et inversement Ces diff&ents el6ments etant 
laigement connus, ils ne seront done pas decrits d'avantage. 

Dans ce premier exemple de realisation, ledit deuxi^me dispositif de liaison 
(11) permet lors du travail un deplacement transversal desdites miitfe de travail 
30 lat6rales (5, 6) par rapport k un axe longitudinal (7) dudit vehicule moteur (2) 
Pour ce feire et k la lumi^ de la figure 2, ledit chassis (14) comports une partie 
avant (14a) 116 audit v6hicule moteur (2) et une partie arrive (14b) U6e audits bras 
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support (12). Ledit chassis (14) comporte en sus deux bieUes (17) dont les 
exlremites sont li6es d'une part ladite partie avant (14a) at d'autre part k ladite 
partie arriere (14b) au moyen d'articulations d'axe dmg6 vers le haut. Lesdites 
deux bielles (17) r6alisent ainsi un quadrilatSre d^fonnable pennettant un 
5 deplacement relatif de ladite partie anidre (14b) par rapport h ladite partie avant 
(14) suivant une direction transversale. Pour ddfoimer le quadrilat^e ainsi cr^er, il 
est pr6vu un organe de manoeuvre (18). Dans I'exen^le repr&ente sur la figure'2, 
ledit organe de manoeuvre (18) est r6aUs6 au moyen d'un v6rin hydrauUque (18) 
dont les extr6mites sont U6es d'une part a ladite partie avant (14a) et d'autre part k 
10 ladite partie arriere (14b) au moyen d'articulations d'axe dirig6 vers le haut. D'une 
maniere preferentieUe, ledit verin (18) est un v&in ^ double effet. L'alimentation 
dudit v6rin (18) en fluide sous pression s'efPectue h partir d'une pompe presente 
sur ledit v^hicule moteur (2) et au moyen de conduites. 

Selon une caract^ristique importante de la presente invention, ladite 
15 faucheuse agricole (1) comporte en sus un dispositif de pilotage (20) destin6 k 
piloter ledit organe de manoeuvre (18) en fonction de I'angle de rouUs de ladite 
faucheuse (1). 

Dans I'exemple de realisation represents sch6matiquement k la figure 5, ledit 
dispositif de pilotage (20) conq>ort« k cet efifet un capteur (21) pennettant de 

20 mesurer par rapport k I'horizontal I'angle d'inclinaison de ladite faucheuse (1) 
autour de I'axe longitudinal (7) dudit v6hicule moteur (2), c'est dire I'angle de 
roulis. A titre d'exemple non limitatif, un tel capteur (21) peut atre r6alis6 au 
moyen d'un inclinomdtre. Ledit dispositif de pilotage (20) comporte 6galement 
une unite de commande (22) destin6e k traiter I'information provenant dudit 

25 capteur (21). Ledit dispositif de pilotage (20) conq)ort« en sus un distributeur 
hydrauUque (23) dispos6 sur les conduites reUant ledit v6rin (18) audit vehicule 
moteur (2). Ledit distributeur hydrauUque (23) permet en fonction des ordres 
donn6s par ladite unite de commande (22) d'aUmenter ou non en fluide sous 
pression ledit verin (18). Ainsi lorsque ledit vehicule moteur (2) travail sur un 

30 terrain en d6vers, ledit dispositif de pilotage (20) provoque automatiquement la 
rentrde ou la sortie de la tige dudit v6rin (18) de mani&e k d6placer 
transversalement lesdites unites de travail laterales (5, 6). 
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D'uue maniere preferentielle, ledit dispositif de pilotage (20) comporte en 
outre un moyen de detection (24) pour informer ladite unite de commande (22) 
lorsque lesdites unites de travail laterales (5, 6) ont atteint une position centrale, 
c'est k dire lorsque lesdites unitfe de travaH lat6rales (5, 6) sont dispos6es 
5 sym6triquement de part et d'autre dudit axe longitudinal (7). Ainsi ledit dispositif 
de pilotage (20) est capable de recentrer automatiquement lesdites unites de travail 
lathes (5, 6) lorsque ledit vehicule moteur (2) 6volue a nouveau sur un terrain 
horizontal. Dans ce premier exemple de realisation, un tel recentrage automatique 
desdites unites de travail laterales (5, 6) est 6galement avantageux pour la mise en 

10 position de transport de ladite faucheuse (1). 

A titre d'exen^le, un tel moyen de detection (24) peut dtre r^alis^ par un 
contacteur fix6 k Tune desdites parties (14a, 14b) de chassis (14) et palpant I'autre 
desdites parties (14a, 14b). Ce contacteur transmet alors un signal k ladite vadU de 
commande (22) lorsque lesdites unit6s de travail laterales (5, 6) ont atteint ladite 

15 position centrale. 

Cette fonction de recentrage peut 6galement dtre r6alis6e au moyen d'un 
v6rin comportant deux tiges indSpendantes. D'une mani^ connue de Thonune du 
m6tier, un tel v6rin est enable de d6finir au moins trois positions distinctes. Une 
position r^tract^e, une position interm^diaire et une position deployee. Avec im tel 
20 verin et un distributeur adequat (23), ledit dispositif de pilotage (20) est capable de 
recentrer lesdites unites de travail laterales (5, 6) sans faire appel audit moyen de 
detection (24). 

D'une maniere avantageuse ladite unite de commande (22) determine, pour 
chaque valeur de Tangle de roulis, la valeur optimale du deplacement transversal k 

25 donner auxdites unites de travail laterales (5, 6). A cet effet, ledit moyen de 
detection (24) est de preference realise par im capteur de position informant en 
permanence ladite unite de commande (22) de la position relative de ladite partie 
avant (14a) par r^ort a ladite partie arridre (14b) du chassis (14). Ainsi ladite 
unite de commande (22) agit de manidre adequate sur ledit distributeur (23) tant 

30 que la valeur indiquee par ledit capteur de position ne correspond pas au 
deplacement optimal determine. 
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A tito d-exemple, ledit d^placement optimal peut 6tre dim conune 6<am 
une foncaon continue de I'angle de ronlis. Dans m> autre exemple de rtalisation. 
ledit d^placement transversal opttoal peut 6tre d^fini de mani&e discontinue 
Amsi pour diff&ents seuils atteints par rangle de roulis. une valeur spicifique est 

5 '^«t&conuned^placeme.tfoptin,aLOnp«.t6gaIemeMutiliserunecon*inafa^^ 
de ces deux manitoes de dftemiiner ledit dSplacement optimal. 

Ladite ancheuse (1) selon la prfcente invention fonctiomie de la maniire 

suivante. 

Sur un temun horizontal, lesdites unitfe de travaU lat&ales (5, 6) sont 
10 dispos6es symteiquement de pan et d'aube de r«e longitudinal (7) dudit 
vaucule moteur (2). A la lumifae des figures I et 2, cette disposition est teUe que 
la zone de travail de chaque unit6 de tmvail lat6rale (5, 6) chevauche quelque peu 
la zone d6ji travaillfe par ladite unit6 de travaU fiontale (4). Ce chevauchement. 
TOel6 smcoupe (19), des zones individueUes de travail constitue une marge de 
15 s&urit6 que Ton se fixe afin de garantir m>e coupe parfeite du produit sur 
rmtegraht6 de la zone de tiavaU de ladite ftucheuse (1). A titte indicatif la valeur 
d'une teUe surcoi^e est de rotdie de 250 millim^ties. 

Sur un terrain en diveis, c'est i dire toque ledit vihicnle moteur (2) se 
diplace transversalement i une pente comme reprtsenti aux figures 3 et 4 ledit 
20 vaucule moteur (2) a tendance 4 glisser ve.. le has de la pente. Ainsi bien 
qu'«tant sur m,e trajectoire reotiligne, Paxe longitudinal (7) dudit vflucule moteur 
(2) s'mcline par rapport i ladite direction d'avance (3). n en risulte une 
dimmution de ladite surcoupe (19) entre ladite unit* de travail fiontale (4) et IW 
desdites unltfe de travaU lat^rale (5, 6). A la lumi&e de la figure 3 qui represente 
25 raat de ia technique, U peut ainsi aniver que la valeur de ladite surcoupe (19) 
passe en dessous d'un seuil minimal et m«me qu'elle devienne nuUe. Dans de tels 
cas et d-une manite inacceptable pour rutilisateur. ladite feucheuse agricole (I) 
laisserait derritoe eUe des bandes de produit non coup6. Pour 6viter cela 4 la 
lumiire de la figure 4 et selon la pr6sente invention, ledit dispositif de pilotage 

30 (20) commande ledit otganedemanoame (18) afin ded^lacertransversalemettt 
lesdites unitis de travaU lalMes (5, 6). Ainsi d'une mani&e enti^ent 
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automatique, ledit dispositif de pUotage (20) est capable de maintenir une valeur 
optimale de surcoupe (19) lots du travail en d6vers. 

D'une maniere preferentieUe, et h la lumiere de la figure 2 notamment, 
lesdites bielles (17) liant ladite partie avant (14a) et ladite partie airidre (14b) du 
chassis (14) fonnent avantageusement un trapse convergeant vers Tavant Ainsi 
tout d6placement transversal desdites unites de travail lathes (5, 6) 
s'accompagne 6galement d'un pivotement autour d'un axe dirig^ vers le haut. 
Cette combinaison des mouvements de translation et de pivotement augmente 
avantageusement TampHtude de variation de la surcoupe (19). 

D'une maniere egalement pref6rentielle, ledit capteur (21) pennet en sus de 
mesurer I'angle de lacet dudit v6hicule moteur (2). Ledit dispositif de pilotage 
(20) est ainsi capable de determiner le rayon de courbure de la trajectoire prise par 
ledit v^hicule moteur (2) et de corriger la position desdites unites de travail 
laterales (5, 6) en consequence. De ce fait, la valeur de la surcoupe (19) est 
maintenue optimale mSme lors de trajectoire curviUgne effectu6e sur un terrain 
horizontal. A titie d'exemple non limitatif, un tel capteur (21) est realis6 au moyen 
d'une centrale k inertie. 

Dans le premier exemple de realisation repr6sent6 sur les figures 1 k 4, ladite 
faucheuse (1) est une combinaison de trois unites de tiavail (4, 5, 6). Cependant la 
presente invention s'^Uque egalement aux faucheuses. non representees, 
comportant une unite de travail firontale (4) et une seule unite de tiavail lateral^ 
(6), toutes deux portees par un vehicule moteur (2). 

Les figures 6 a 8 representent, suivant la mfime vue que pour les figures 1 
4, un deuxidme exemple de realisation d'une faucheuse conforme h la presente 
invention. Cette faucheuse (101) comporte un certain nombre d'eiements qui ont 
ete decrits precedemment Ces elements garderont par consequent le m6me 
nmnero de repSre et ne seront pas decrits une nouveUe fois. EUe comporte 
egalement un certain nombre d'eiements qui sont comparables h des elements de 
ladite faucheuse (1) decrits precedemment. Ces elements seront affectes du mBme 
numero de repdre que ces elements comparables de ladite faucheuse (1) mais 
augmente de 100. Us ne seront decrits que si cela s'avdre necessaire. 
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Ainsi ladite faucheuse (101) conqjorte irne umt6 de tmvail frontale (4) 
dispos6e ea avant dudit v6Mciile moteur (2) et k cheval sur un axe longitudinal (7) 
de ce dernier. Ladite unite de travail frontale (4) est semblable celle decrit dans le 
premier exemple de r^aUsation. Ladite feucheuse (101) comporte 6galement une 
5 unite de travaH lat^e (106). Ladite umt6 de travail lat^rale (106) est audit 
v6hicule moteur (2) au moyen d'un dispositif de Uaison (1 1 1). 

Dans ce deuxidme exemple de r6aUsation. ladite unit6 de travail laterale 
(106) est du type trainee. D'une manidre connue, ledit dispositif de liaison (1 1 1) 
comporte done un cMssis (25), un timon (28) et une tete d'attelage (30). Ainsi h la 
10 lumidre des figures 6 i 8, ladite unite de travail laterale (106) est U6e audit chassis 
(25) au moyen d'une suspension (26) connue de Thomme du metier. Ladite 
suspension (26) permet avantageusement k ladite unite de travail lat^ale (106) de 
suivre les irr6gulaiit6s du sol ind^endamment de la position dudit chassis (25). 
Ladite suspension (26) pennet 6galement de reporter au moins une partie du poids 
15 de ladite unit6 de travail laterale (106) sur ledit chassis (25). Ledit chassis (25) 
repose sur le sol, au travail comme au transport, au moyen de deux roues (27). 
L'une des extremites dudit timon (28) est audit chassis (25) au moyen d'une 
articulation (29) d'axe dirig6 vers le haut L'autre ex1r6mit6 dudit timon (28) est 
U6e h ladite tete d'attelage (30) au moyen d'une autre articulation (31) d'axe 
20 ^galement diiig6 vers le haut. Pour sa part, ladite tdte d'attelage (30) est destinee k 
Btre Ker audit v6hicule moteur (2). 11 est 6galement prevu mi organe de manoeuvre 
(118) pennettant de pivoter ledit timon (28) par rapport audit chassis (25) autour 
de ladite articulation (29). A la Imnidre des figures 6 k 8. ledit organe de 
manoeuvre (118) est r6alis6 au moyen d'un v&in hydraulique (118) dont les 
25 extir6mit6s sont U6es d'une part audit timon (28) et d'autre part audit chassis (25) 
au moyen d'articulations d'axe diiig6 vers le haut D'une manidre pref6rentieUe, 
ledit v6rin (1 18) est un v6rin k double effet. L'alimentation dudit v6rin (118) en 
fluide sous pression s'effectue k partir d'une pompe pr^sente sur ledit vehicule 
moteur (2) et au moyen de conduites. 
30 Loisque ladite faucheuse (101) 6tre tract6e par ledit v6hicule moteur (2), 

ledit dispositif de Uaison (1 1 1) ainsi constitu6 pennet mi ddplacement transversal 
de ladite unit6 de tiavaU laterale (106). En efifet k la Imni^ de la figure 8, le 
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raccourdssemeiit dudit-vdrin (118) pennet de positionner ladite unite de travail 
laterals (16) dans le prolongement dudit v61iicule moteur (2). Cette position est 
utilis6e notannnent lors du transport sur la voie pubUque. Par contre un 
aUongement dudit verin (118) permet de positionnement ladite unit6 de travail 
laterale (106) en position de travail teUe que represent^ sur les figures 6 et 7. 

D'une manidre particuli^ment avantageuse. ladite faucheuse (101) 
comporte 6galement un dispositifde pilotage (20) semblable k celui d6crit dans le 
premier exemple de realisation. Tout comme pour le premier exemple de 
r^aUsation, ledit dispositif de pilotage (20) agit automatiquement sur ledit v&in 
(118) de manidre h garantir une surcoupe minimale (19) lors du travail en d6vei^ 
notannnent. 

Dans ce deuxidme exemple de realisation, ledit moyen de detection (24) 
d6tecte cette fois la position angulaire dudit timon (28) par rapport audit chassis 
(25) autour de ladite articulation (29). Cette position angulaire dudit timon (28) 
pennet de determiner la position transversale de ladite unite de travail (106). Ledit 
moyen de detection (24) permet ainsi audit dispositifde pilotage (20) de replacer 
ladite faucheuse (101) selon la position de la figure 6 lorsque ledit veWcule 
moteur (2) evolue k nouveau sur un terrain horizontal. 

Les faucheuses agricoles (1 ; 101) qui viemient d'etre decrites ne sont que 
des exemples de realisation qui ne sauraient en aucun cas limiter le domaine de 
protection defini par les revendications suivantes. 

Ainsi ladite faucheuse (1 ; 101) ne comporte pas obUgatoirement une unite 
de travaU (4) disposes en avant dudit vehicule moteur (2). Dans ce cas. ladite 
surcoupe (19) est mesuree partir de la zone coupee lors du passage precedent. 

De meme, ledit dispositif de pilotage (20) pent trds bien ne pas contenir ledit 
capteur (21) destine k mesurer Tangle de rouUs de ladite faucheuse (1 ; 101). En 
effet selon un autre exemple de reaUsation, Pinfoimation concemant i'angle de 
roulis de ladite faucheuse (1 ; 101) pent provenir d'un capteur m present sur 
ledit v6hicule moteur (2). 
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REVENDICATIONS 

1 . Faucheuse agricole comportant : 

- au moins une umt6 de travail (4, 5, 6 ; 106) destin6e k couper un produit sur 
pied, 

-un dispositif de liaison (10, 11 ; 111) destine k lier ladite au moins une 
umt6 de travail (4, 5. 6 ; 106) ^ un v6hicule moteur (2), lors du travail ledit 
dispositif de liaison (10, 11 ; 111) permet un ddplacement transversal de 
ladite au moins une unit6 de travail (4, 5, 6; 106) par rapport k une 
direction d'avance (3) de ladite faucheuse (1 ; 101), et 
-un organe de manoeuvre (18 ; 118) destin6 k engendrer ledit d6placement 
transversal de ladite au moms une unit6 de travail (4, 5, 6 ; 106), 
caracteris^e par lefait que ladite faucheuse (1 ; loVcomportl en sus un 
dispositif de pilotage (20) destin6 k piloter ledit organe de manoeuvre (18 ; 
118) en fonction de I'angle de roulis de ladite faucheuse agricole (1 ; 101),' 
de manidre a maintenir une valeur optimale de surcoupe (19). 

2. Faucheuse selon la revendication 1, caractAis^e par le faU que ledit 
dispositif de liaison (11) comporte mie partie avant (14a) destin6e k gtre li6e 
audit v^hicule moteur (2) et une partie airi^re (14b) k laqueUe est li6e ladite 
au moins mie unit6 de travail (5, 6), ladite partie avant (14a) et ladite partie 
anidre (14b) sont U6es Tune k I'autre au moyen de bieUes (17) d6finissant mi 
quadrilatere d^formable. 



25 



3. Faucheuse selon la revendication 2, caractirisie par le faU que lesdites 
bieUes (17) d6finissent un traptee convergeant vers I'avant. 

4. Faucheuse selon la revendication 2 ou 3, caracte^isee par lefait que ladite 
partie ani^re (14b) supporte deux unites de travail (5, 6). 



30 5. 



Faucheuse selon Tune quelconque des revendications 2 k 4, caractirisie par 
lefaU que ledit organe de manoeuvre (18) est li6 d'mie part k ladite partie 
avant (14a) et d'autte part k ladite partie airidre (14b). 
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Faucheuse selon la revendication 1, caracUrisie par le fait que ledit 
dispositif de liaison (111) conq)orte un chassis (25) reposant sur le sol au 
moyen de roues (27) et auquel est U6e ladite unit^ de travail (106). une tete 
d'attelage (30) destin6e i dtre liee audit v6hicule moteur (2), et un timon (28) 
lie k chacune de ces extr&nit& d'une part audit chassis (25) et d'autre part k 
ladite tgte d'attelage (30) au moyen d'une articulation respective (29, 31) 
d'axe dirig^ vers le haut 



Faucheuse selon la revendication 6, caracterisee par le fait que ledit organe 
de manoeuvre (1 18) est he d'une part audit chSssis (25) et d'autre part audit 
timon (28). 



I. Faucheuse selon IHme quelconque des revendications 1 a 7, caracterisee par 
lefait ^rw'elle comporte en sus une umt6 de travail firontale (4) disposee en 
avant dudit vehicule moteur (2), ladite au moins une unit6 de travaa (5, 6 ; 
106) etant dispos6e en arridre dudit v6hicule moteur (2). 

Faucheuse selon Ihme quelconque des revendications 1 k 8, caractMsie par 
lefait que ledit dispositif de pilotage (20) comporte un capteur (21) destine k 
mesurer I'angle de roulis de ladite faucheuse (1 ; 101), une unit6 de 
commande (22), et un distributeur (23) destin6 k agir sur ledit organe de 
manoeuvre (18 ; 118). 

0. Faucheuse selon la revendication 9, caractMsie par le fait que ledit capteur 
(21) permet en sus de mesurer I'angle de lacet dudit v6hicule moteur (2). 

1. Faucheuse selon la revendication 9 ou 10, caractirisee par le fait que ledit 
dispositif de pilotage (20) comporte en sus un moyen de detection (24) 
destine k informer ladite unite de commande (22) loisque ladite au moins 
une unit6 de travail (5, 6 ; 106) a atteint une position centrale. 
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12. Faucheuse selon la revendication 1 1, caracterisee par le fait que ledit moyen 
de detection (24) est im capteur de position destin6 a mesurer la position 
ti-ansversale de ladite au moins une unit6 de travail (5, 6 ; 106) par rapport 
audit vehicule moteur (2). 
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document qui fait partle de la mdme famflle de brevets 
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